FUNKTIONSGUIDE FOR EM-241 C

DC-motorstyrning 12-24 V 15 A

Teknisk data

Matningsspénning 10-35 Volt DC
Startar upp vid 9 Volt, stéinger av vid 8 Volt.

Spiinningsniv for aktivering av ingéingar:

Ingéngar sétts aktiva fran 4 V och uppét, max 35 V.

Ingéngen blir inaktiv/noll nér spénningen &r under 1 V.

MAX kontinverlig motorstrom vid omgivningstemperatur <50°C

15 A vid 100 % hastighet/10 A vid 5-99 % hastighet (PWM frekvens 2 kHz)
10 A vid 100 % hastighet/5 A vid 5-99 % hastighet (PWM frekvens 16 kHz)
Strémgréins instéllbar mellan 0,1-25 A (vid start max 30 A)

Observera! Under startramp &r strémgréinsen +50 %

Overhetiningsskydd vid 100°C
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PARAMETERINSTALLNINGAR OCH FUNKTIONER

0=Continous

Motorutgéng aktiv endast nér ingéing FW eller BW &r aktiv.

OEM

Command mode

Start conditions combinations

Input logic combinations PNP/NPN
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1=Impulse, direction change with stop
Motor startar vid puls p& FW eller BW ingdng, nésta puls p& FW eller BW stoppar
motor.

2=Impulse, direction change without stop

Motor startar vid puls p& FW eller BW ingéng, vid puls pé motsvarande rikining byter
motorn rotationshall utan att stanna. Vid ny puls p& samma ingéing som pagéaende
rofation stoppar motorn.

0=Start both direction after I-trip and stop

I-trip innebér att motorn stannat pga. dverstrém, motorn har belastats dver instéilld
strdmgréins. Stop innebdr att motorn stoppat med signal pa FAULT eller STOP.

Om négot av ovanst&ende stannat motorn ges majlighet att starta motorn pé nytt i valfri
rikining.

1=Start only opposite direction after I-trip
Motorn kan bara startas i motsatt rikining effer att den stannat pga. éverstrém

2=Start only opposit direction after stop
Motorn kan bara starta i motsatt rikining efter att den stannat pga. stop signal.

3=Start only opposite direction after I-trip and Stop.
Motorn kan bara startas i motsatt rikining efter att den stannat pga. dverstrom eller
stop-signal.

PNP aktivering av logikingéngar med plus-signal

NPN aktivering av ingéngar med minus-signal.

N.C. (Normally Closed, normalt sluten) aktivering av ingéing sker nér signalen férsvin-
ner/tas bort frén ingéngen.

Control &r plint 9-12, Limits &r plint 2 och 3

0=Control PNP, Limits PNP 4=Control PNP, Limits PNP NC
1=Control NPN, Limits PNP 5=Control NPN, Limits PNP NC
2=Control PNP, Limits NPN NC 6=Control PNP, Limits NPN
3=Control NPN, Limits NPN NC 7=Control NPN, Limits NPN
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Hastighet (normalfart) i procent.

4 Running Speed-1: 0-100 % Om parameter 5 &r satt fill O eller 1, kommer vérdet i parameter 4
vara en skalningsfaktor fr analogingéngen (Speed-2)

Denna parameter séitter hastighet-2.
Nar ingéng plint 12 &r aktiv kommer mortorn att kéra i denna hastighet.

Analogt bérvérde vid parametervérde 0.
0=Analog extern reglering av hastighet pa plint 12.
0-5 V motsvarar 0-100 % fart
5 Control mode / running speed-2 preset For reglering med 0-10 V st DIP-switch 1 fill 1

L)
0-100 %
1=Lika som ovan med anaolgsignal som hastighetsreferens.
Rikining FW d&r automatiskt aktiverad. Vid aktivering av ingéing FW byts rotationsrikt-
ning. Vid aktivering av ingang BW stannar motorn.

2-100=F&rvald hastighet i % vid aktivering av ingang Speed-2, plint 12.

& Strdmgriins for rikining FW, 0-250-0-25A *Ar béde parameter 6 och 7 satt till O, sétts strémgrénsen gemensamt fér béda

rikiningar med extern analog signal pa plint 11. I-limit input, 0-5 V motsvarar 0-25 A.

7 * Stromgréns for rikining BW, 0-250=0-25A

Vilka fel ska vi stoppa pé.

0=Stoppa INTE

1=Stoppa pd dverstrdm (strdmgréns pa parameter 6 och 7)

8 Trip combinations 2=Stoppa pd “understrém”, aktivering pa FW eller BW genererar ingen strémférbruk-
ning vilket sannolikt betyder fel p& motor eller kablaget till motorn.

3=Stoppa pa bade dverstrém och understrém.

Fordrdjning av stop vid &verskriden strémgrdns.
9 I-trip delay Stromgrénsen tillats dverskridas i instélld tid. 0-255 ms.

Vilka fel ska aktivera utgang FAULT/plint 13
Observera! Vid aktivering sluts plint 13 till GND/minus potential.

0=Oversirém och understrém aktiverar INTE utgangen

1=Endast &verstrém aktiverar utgangen

2=Endast understrém aktiverar utgéngen

3=Bé&de &ver och understrém aktiverar utgéngen

4=Indikering av dverstrém aktiverar utgéingen (Parameter 8 satt till O eller 2)
5=Driftsindikering, utgangen aktiv nér motorn kér

Overspanningsgrans. Overpsénning kan ske i applikationer dér en last bromsas in.
Sker fréimst vid vertikala drifter. Motorn genererar da spénning bakvégen in fill styr-
ningen. Vid &verskridande av spénningsnivé sétts kraftelektroniken i “frihjul” Styrningen
1 Overvoltage limit 15-60 V forssker inte léngre bromsa motorn, detta fér att skydda elektroniken.

Nar applikationen strémfdrséris via batteri fungerar batterierna som bromsmotstand.
Den backgenererade energin laddar d& batterierna.

Lastkompensering, stabiliserar kdregenskaperna vid kérning pé lagfart.
Fér att hitta réitt vairde; kdr motorn pé& ca. 30 % hastighet (parameter 4),

L Load compensation hsj vérdet tills motorn bérjar gé ostabilt, séink dérefter instéllningen ca 10 %.

Instéillbar max kértid. Tiden startar vid aktivering av FW eller BW.
. N Nar tiden gatt ut stannar motorn. Fér att starta maste ny aktivering av FW eller BW ske.
L Time out 0-255=0-255 s Vid véirde O &r denna funktion EJ aktiverad.

Styrningen réknar och sparar antal starter samt drifttid i minne. Genom att stélla denna
parameter till 1 sker nollstéllning av start och tidméitare.

L Reset for hour and start counter Utléisning av antal starter och drifttisd gérs via Monitorering.
15 Startramp 0-500=0-5 s Tid for att rampa upp hastighet fran noll till installd hastighet.
16 Stoppramp 0-500=0-5 s Tid for att retardera hastighet frén installt vérde till noll.
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Start-kick 0-200=0-200 ms

I-trip auto reversing 0-500=0-5 s

Freewheel options

PWM frequency

Serial port configuration

Modbus adress

Ignorerar instélld strsmgréins och hastighet. Styrningen kér ut max hastighet och max
strdm under den instdllda tiden vid aktivering av FW eller BW.

Vid vérde O &r denna funktion EJ aktiverad.

Vid &verskriden instélld strdmgréns (par. 6 och 7) reverserar motorn under denna

installda tid.
Vid vérde O &r denna funktion EJ aktiverad.

Motorns motorpoler &r normalt kortslutna via drivsteget
(bada polerna &r slutna mot Vec) nér motorn stér still.

Vid Freewheel &r motorpolerna EJ kortslutna.

O=Frihjul vid 6verskriden spénningsnivé (instéllt véirde par. 11)
1=Frihjul vid 6verspénning och nér motorn &r stoppad
2=Frihjul vid 8verspénning, och under stoppramp

3=Frihjul vid 8verspénning, under stoppramp

Switchfrekvens fill motorlindningar
1=2 kHz
2=16 kHz

och vid stopp

Kommunikationsinstéllningar for Modbus kommunikation via serieporten

1=9600 bps 8N1
2=9600 bps 8N2
3=9600 bps 8E1
4=9600 bps 801
5=19200 bps 8N1
6=19200 bps 8N2
7=19200 bps 8E1
8=19200 bps 801

Anger individuellt nummer vid flera deltagare
1-247
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